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Mapeamento Móvel integrado aos Sistemas 
de Projetos de Alta Performance com Scanner 
3D ςPEGASUS TwoUltimate

FERNANDO PENA





ONDE ESTAMOS



NOSSO TIME

ÁREA EFETIVO
DIRETOS 1231

INDIRETOS 207

SOMOS 1.438 PROFISSIONAIS 

COMPROMETIDOS COM A SERIEDADE E 
PENSANDO COMO FAZER MELHOR A 

CADA DIA!



Tecnologia que Inova
Investimentos: 

R$ 25.000.000,00

2013
Scanner 3D (Pegasus- I )

2016
Multifunction Vehicle

2018
Curviâmetro



2020/2
1

PEGASUS TWO ULTIMATE ς2 
UNIDADES

RTC 360

VANT EBEE X ς2 UNIDADES 

LIDAR AÉREO



O que é um Sistema de Mapeamento Móvel?

GNSS CÂMERAS

SISTEMA
INERCIAL

LASER 
SCANNER

ODÔMETRO

360°

LATERAIS

PAVIMENTO



Como Funciona o Sistema de Mapeamento Móvel?



Como Funciona o Sistema de Mapeamento 
Móvel?
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Extração de dados

Estação de Trabalho 3D:
- Workstations de Alto 

Desempenho
- Monitores  Interativos 

Tridimensional
- Mouse com 18 

aplicações 
Civil / Autocad/ BIM



Laser Scanner ςProfiler 9012

Cores Reais - RGB IntensidadeTons de Cinza



CâmeraPanorâmica



Câmeras- Métricas
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Mais de 
100 km/dia

Alta Performance

1 km/dia

4 km/dia

PEGASUS



Sistema Inercial - IMU Receptor GNSS Odômetro de Precisão

LASER SCANNER



Poucos

Minutos

Alta Performance ƚLASER ESTÁTICO

Um dia inteiro

Não recomendado

Laser 3D



RTC 360



PONTE



DRONE LASER DJI L1







Å Topografia/geoprocessamento;
Å CadastroUrbano;
Å Análisede Gabarito;
Å ProjetosemBIM; 
Å Analisede pontosde acúmulode 

água; 
Å AS-BUILT;
Å Trilhasde roda, IRI, degrausna

pista;
Å Cadastrode sinalizaçãoe 

segurançaviária. 

Rodovi
as

Nossa Experiência
Foram realizados mais de 100.000 km de
levantamentos para diversas aplicações, para
clientes públicos, privados, nacionais e
estrangeiros,em todos os casos superando as
expectativas.

Ferrovi
as

Minera
ção

Aeroport
os

Å Topografia/geoprocessamento; 
Å Análisede gabaritodinâmico;
Å Verificaçãode desgastede 

boletos;
Å Análisegeométricacompleta;
Å Cadastrode Túneise viadutos

Å Topografia/geoprocessamento; 
Å Análisehipsométrica;
Å Análisese correções

geométricas;
Å ProjetosemBIM; 

Å Topografia/geoprocessament
o

Å Controlede escavações;
Å Automatizaçãode 

equipamentos;
Å ProjetosemBIM; 



NA PRÁTICA

RODOVIAS

EPL ƚMODELGEM DE CONCESÃO 
RODOVIÁRIA

5800 KM



NA PRÁTICA

Instituto Tecnológico Vale - ITV

Itabira/MG

Estudo Indústria 4.0



NA PRÁTICA

Vale - BRUCUTU

São Gonçalo do 
Rio Abaixo/MG

Estudo Indústria 4.0



NA PRÁTICA

Controle geométrico da obra

Rio de Janeiro/RJ

INFRAERO

AEROPORTO SANTOS DUMONT


